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Modulio tikslas
Supažindinti doktorantus su mechatroninėmis sistemomis, jų kūrimo, tyrimo bei dinaminių savybių nustatymų, modeliavimų ir taikymo praktikoje
ypatybėmis.
Modulio tikslas (anglų kalba)
Introduce PhD students with characteristics of mechatronic systems, their development, research of dynamic characteristics, modeling and practical
implementation.
Suteikiamos žinios ir gebėjimai
Suteikiamos žinios apie mechatronines sistemas ir jose vykstančius dinaminius procesus.

There are given knowledge about mechatronic systems and dynamic processes, taking place in their operation.
Suteikiamos žinios ir gebėjimai (anglų kalba)

Modulio anotacija

Modulio anotacija (anglų kalba)
During the studies, Phd students will be acquainted with the structure of mechatronic systems. They will study dynamic process which accours in
mechatronic systems. They will be introduced with main principles of modeling and research of dynamics characteristics of mechatronic systems.

Studijų metu doktorantai susipažins su mechatroninių sistemų sandara. Jie studijuos mechatroninėse sistemose vykstančius dinaminius procesus,
susipažins su mechatroninių sistemų modeliavimo ypatybėmis ir mechatroninių sistemų dinaminių charakteristikų tyrimu.
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Savarankiško darbo turinys

Užduoties pavadinimas
Sav. darbo apimtis vienai užduočiai

Rėžis
Priimta

NL(S) I(S) I(T) NL(T)

Užduočių skaičius

NL(S) I(S) I(T) NL(T)

Iš viso valandų

NL(S) I(S) I(T) NL(T)

Pasirengimas atsiskaitymui 16-40 25 1 25
Kitos savarankiškos studijos 1-200 38 1 38
Mokslo tiriamasis darbas 40-280 85 1 85

12 148 160

Psl.  1  iš  4
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Modulio pavadinimas (anglų kalba)
Dynamics of mechatronic systems

Nuolatinės studijos
Studijų forma Paskaitoms Lab. darbams Pratyboms Sav. darbui Iš visoAud. darbui

Ištęstinės studijos

Paskaitų temų sąrašas

Temos (darbo) pavadinimas
Valandų skaičius

NL(S) I(S) I(S) NL(T)
1. Mechatroninių sistemų pagrindinės sąvokos ir apibrėžtys 1

2. Mechatroninių sistemų modeliai 1

3. Mechatroninių sistemų modeliavimas remiantis grafų teorija 1

4. Automatizuotas mechatroninių sistemų modeliavimas 1

5. Tiesinių sistemų analizė 1

6. Pirmos eilės mechatroninės dinaminės sistemos 1

7. Antros eilės mechatroninės dinaminės sistemos 1

8. Elektromechaninių sistemų dinamika 1

9. Pjezoelektrinių sistemų dinamika 1

10. Mikro elektromechaninių sistemų dinamika 1

11. Jutiklių dinaminės charakteristikos 1

12. Netiesinės mechatroninės sistemos ir jų modeliavimas 1

Iš viso: 12
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