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Modulio tikslas

ISmokti sudaryti riedmeny asiraciy sankibos su bégiais matematinius modelius; jvertinti sankibos veiksniy koreliacinius rySius; analizuoti riedmeny
stabilaus vaziavimo uZztikrinimo principus; jvertinti energijos regeneravimo energetinj veiksminguma.
Modulio tikslas (angly kalba)

To learn modelling of interaction between rail vehicle wheel-set and track; evaluate adhesion factors correlation; analyse principles of train steady
running assurance; estimate energy efficiency of traction energy recovery processes.

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai

I$mano ir kriti$kai vertina naujausius riedmeny traukos teorijos tyrimy rezultatus. Geba konceptualizuoti traukiniy stabilaus (nepertraukiamo)
vaziavimo procesy valdyma. Geba jvertinti, palyginti ir kurti jvairiy tipy riedmeny traukos valdymo modelius. Geba analizuoti ir kurti riedmeny
varan¢iyjy asiraciy praslydimo valdymo ir stabdomyjy asiraciy antiblokavimo technologijas. Geba holistiskai suprasti priimty sprendimy poveikj
gelezinkelio infrastruktiirai, aplinkai ir visuomenei.

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai (angly kalba)

Sophisticate and critical asses the results of latest research on rail vehicle traction theory. Skill to conceptualize the control of train stable running
processes. Skill to evaluate, to compare and to create different types of rail vehicle traction control models. Skill to analyze and to develop the
technology of rail vehicle driven wheel-set slipping and braked wheel-set anti-lock control. Skill to evaluate holistically the influence on infrastructure,
the environment and society.

Modulio anotacija

Traukos riedmeny rato su bégiais sankibos mechaniné ir fizikiné -cheminé prigimtis, Kalkerio ir Hertzo teorijos rato kontaktui su bégiais nagrinéti.
Sankibos koeficiento kitimo désningumai ir jo dydzio nustatymo problematika. Riedmeny raty praslydimas ir santykinio slydimo reiskinys.
Nagrinéjama riedmeny parinkimo pagal raty sankibos su keliu salygas metodika ir traukinio kritinés masés nustatymo buidai pagal trauka. Tiriami
vezimeéliy su keliu saveika jtakojanéiy veiksniy koreliaciniai rysiai ir riedmeny stabilaus (nepertraukiamo) vaziavimo uztikrinimo principai. Traukos
jégos, judéjimo varzy ir greicio diagramos lokomotyvy apkrovoms analizuoti, kritiné prekiniy sastaty masé. Optimalios traukos jégos parinkimo
algoritmai, jvertinantys kelio geometrinius parametrus (vertikalias ir horizontalias kreives) ir rato/bégio sankibos salygas. Inovatyviosios lokomotyvy
traukos ir stabdymo jégos automatinio koregavimo bei valdymo sistemos. Traukos riedmeny parinkimo ilgiesiems (1500 m) ir sunkie

Modulio anotacija (angly kalba)

Mechanical, and physical-chemical phenomena of rail traction vehicle wheel/rail adhesion, Hertz and Kalker theory for consideration of wheel/rail
contact. Regularities of adhesion coefficient variation and the problematic of defining its value. The phenomenon of rail vehicle wheel slip and
creepage. The selection methodology to select the rail vehicle according wheel/rail adhesion conditions and the ways to indicate a critical mass of
train. Investigation of correlation of factors influencing on bogie interaction with the track and ensuring principles of train stable (continuous) running.
Traction force, running resistance and speed diagrams for locomotive load analysis, the critical mass of freight trains. Algorithms of optimal traction
force selection, taking into account track geometric parameters (vertical and horizontal curves) and wheel/rail adhesion conditions. Innovative systems
of locomotive traction and braking force automatic adjustment and control. Scientific algorithms of
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Savaranki$ko darbo turinys

Sav. darbo apimtis vienai uzduociai Uzduoéiy skaicius 1§ viso valandy
Uzduoties pavadinimas . Priimta
Reézis NLS) [ 1(5) 1(T) [ NL(TD) NL(S) | LS) I(T) | NL(T) [ NL(S) | I(S) I(T) | NL(T)
Pasirengimas atsiskaitymui 16-40 30 1 30
Kitos savarankiSkos studijos 1-200 20 1 20
IMokslinis seminaras 20-60 30 1 30

Ivertinimo sandara

Nuolatinés studijos: Galutinio atsikaitymo jvertinimo sandara:
GA=0,4 PR+0,6 (0,5 E1+0,5 E2);
¢ia: PR - praktiniy uzduo¢iy atlikimo jvertinimas; E1 - egzamino pirmojo klausimo jvertinimas; E2 - egzamino antrojo klausimo jvertinimas.
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Modulio kodas Kreditai Atsiskaitymo forma
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Paskaity temy sarasas

Valandy skaicius

Temos (darbo) pavadinimas

NL(S)| I(S) | I(S) [NL(T)

1. Gelezinkelio traukos riedmeny asiraciy (raty) sankiba su bégiais jtakojantys veiksniai. 6
Siy veiksniy koreliaciniy rySiy tyrimo metodai.
2. Traukos riedmeny charakteristiky parinkimo pagal raty sankibos su keliu salygas 6
metodiky vertinimas. Sankiba kaip mechaniné saveika ir fizikiné-cheminé sasaja.
3. Traukos riedmeny jégainés, pavaros ir vaziuoklés parametry harmonizavimas ir 6
saveikos suderinamumo analize.
4. Prekinio traukinio sastato kritinés masés ir vaziavimo rezimy nustatymo algoritmy 6
palyginamoji analizé.
5. Traukos riedmeny energetinio veiksmingumo ir veikimo patikimumo nustatymo 6
metody analizg.
6. Matematinio modelio ,,traukos riedmuo-sastatas-kelias" sudarymo principai: prielaidos,| 6
poreikis, metodai.
7. Kritiné traukinio masé ir vaziavimo pereinamieji rezimai sunkiomis eksploatavimo 6
salygomis.
8. Traukos riedmeny parinkimo ilgiesiems (1500 m) ir sunkiesiems prekiniams sastatams 6
traukti moksliniai metodai.

IS viso: | 48

Pratyby temy saraSas

Valandy skaicius

Temos (darbo) pavadinimas

uzdaviniy sprendimas.

NL(S)| I(S) | I(S) [NL(T)
1. Gelezinkelio traukos riedmeny priemoniy aSira¢iy raty sankibos su keliu veiksniy 4
koreliaciniy rySiy nustatymo uzdaviniy sprendimas.
2. Traukos riedmeny charakteristiky parinkimo pagal vezamy sastaty masg ir kelio profilj 4
metodiky palyginamoji analizé.
3. Traukos riedmeny jégainés, transmisijos ir vaziuoklés parametry optimizavimo 4




4. Traukinio sgstato parametry ir traukinio vaziavimo racionaliy rezimy nustatymas bei 4
nustatymo metodiky jvertinimas.

5. Traukos riedmeny energetinio veiksmingumo ir veikimo patikimumo uzdaviniy 4
sprendimas.

6. Matematinio modelio ,,traukos riedmuo-sastatas-kelias" sudarymas ir sprendinio 4
apskaiciavimas.

7. Traukinio stabilaus stabdymo parametry apskaiciavimas pagal duotas kritines salygas. 4

8. Traukos riedmeny parinkimo ilgiesiems (1500 m) ir sunkiesiems prekiniams sastatams 4
traukti uzdaviniy sprendimas.

IS viso: 32
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