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Modulio tikslas
Padėti doktorantams įgyti žinių apie šiuolaikinių mikroprocesorinių sistemų struktūrą, diskrečiųjų sistemų projektavimo principus. Išugdyti gebėjimus
pritaikyti įgytas žinias moksliniuose tyrimuose.
Modulio tikslas (anglų kalba)
To provide PhD students with knowledge about structure of advanced microprocessor systems and principles of discrete time control systems design.
Acquire ability to apply that in their research work.
Suteikiamos žinios ir gebėjimai
Doktorantas gebės kurti, modeliuoti ir analizuoti diskrečiąsias automatinio valdymo sistemas, parinkti valdiklį diskrečiajai sistemai, gebėti analizuoti
valdiklio ypatybes ir jo įtaką sistemos parametrams. Mokės parinkti tinkamiausius periferinius įtaisus, jų suderinimo įtaisus, gebės įvertinti sistemos
techninės įrangos tarpusavio įtaką, mokės sudaryti mikroprocesorinės sistemos programinės įrangos struktūrą, užtikrinančią ilgalaikį patikimą sistemos
veikimą bei atnaujinimo galimybes. Mokės parinkti diskrečiųjų sistemų projektavimo priemones, gebės įvertinti jų įtaką sistemos parametrams.

PhD student will acquire ability to develop, analyze and model discrete-time systems, select the controller; acquire ability to analyze properties of
controller and its influence on system parameters; acquire ability to select the best peripheral equipment, their matching devices; to evaluate the mutual
influence of technical equipment, acquire ability to design structure of microprocessor system software, ensuring long term reliable operation and
renovation possibilities.  Acquire ability to select discrete time design means and ability to evaluate influence of those on system parameters.

Suteikiamos žinios ir gebėjimai (anglų kalba)

Modulio anotacija

Modulio anotacija (anglų kalba)
Student will acquire systemic and working knowledge for choosing of suitable system structure and elements, acquire abilities to predict the behavior
of the plant, to choose optimal existing or develop new control algorithms. Acquire knowledge to develop suitable structure of microprocessor
software, enabling long lasting reliable operation of the system and its renovation possibilities.

Įgyjama sisteminių ir praktinių žinių tinkamam valdymo sistemos struktūros bei elementų parinkimui, išugdomi gebėjimai numatyti tolimesnę objekto
raidą, parinkti optimalius esamus bei kurti naujus valdymo algoritmus. Išmokstama sudaryti tinkamiausią mikroprocesorinės programinės įrangos
struktūrą, užtikrinančią ilgalaikį patikimą sistemos veikimą bei atnaujinimo galimybes.
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Savarankiško darbo turinys

Užduoties pavadinimas
Sav. darbo apimtis vienai užduočiai

Rėžis
Priimta

NL(S) I(S) I(T) NL(T)

Užduočių skaičius

NL(S) I(S) I(T) NL(T)

Iš viso valandų

NL(S) I(S) I(T) NL(T)

Kitos savarankiškos studijos 1-200 40 1 40
Namų darbas 4-24 20 3 60
Pasirengimas atsiskaitymui 16-40 28 1 28
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Studijų forma Paskaitoms Lab. darbams Pratyboms Sav. darbui Iš visoAud. darbui

Ištęstinės studijos

Paskaitų temų sąrašas

Temos (darbo) pavadinimas
Valandų skaičius

NL(S) I(S) I(S) NL(T)
1. Mikroprocesorinių sistemų struktūra ir jų elementai 4

2. Mikroprocesorinių valdymo sistemų analizė 4

3. Mikroprocesorinių valdymo sistemų sintezė 4

4. Mikroprocesorinių sistemų skaitmeninių reguliatorių programinė realizacija 4

Iš viso: 16

Pratybų temų sąrašas

Temos (darbo) pavadinimas
Valandų skaičius

NL(S) I(S) I(S) NL(T)
1. Seminaras - ND1  "Mikroprocesorinių valdymo sistemų stabilumo tyrimas". Užduočių
formulavimas ir gautų rezultatų pristatymas.

4

2. Seminaras - ND2  "Mikroprocesorinių valdymo sistemų dinamikos tyrimas". Užduočių
formulavimas ir gautų rezultatų pristatymas.

6

3. Seminaras - ND3 "Mikroprocesorinės valdymo sistemos reguliatoriaus programos
algoritmo sudarymas". Užduočių formulavimas ir gautų rezultatų pristatymas.

6

Iš viso: 16
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