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Modulio tikslas

suteikti iSsamias Zinias apie transporto srauty, kaip dinaminé sistema, tyrimo metodus bei jy taikyma spresti transporto eismo problemas.

Modulio tikslas (angly kalba)

To provide detailed knowledge about traffic flow, as dynamics sistema, inestigation methods and to apply methods to solve traffic flow problems.
Suteikiamos Zinios ir gebéjimai

Gauti giliy ziniy apie transporto srauty tyrimo metodus, gebéti formuluoti transporto srauty kaip dinaminé sistema uzdavinius ir mokeéti spresti
transporto srauty problemas.

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai (angly kalba)

To obtain detailed knowledges about traffic flow investigation methods, to be able to generate traffic flow as dynamic system tasks and to be able to
solve traffic flow problems.

Modulio anotacija

Nagrinéjamas transporto srautas kaip sudétinga dinaminé sistema. Keliy transporto eismo sistema, pagrindinés charakteristikos ir parametrai.
Transporto srauty matematiniy modeliy klasifikavimas. Automobiliy sekimo paskui automobilj matematinis modelis. Transporto srauto kontinuumo
matematinis modelis. Pagrindinés prielaidos. Kinetiné teorija. Pagrindinés prielaidos. Krastinés salygos. Hidrodinaminé teorija, pagrindiniai modeliai.
Diskretinis transporto srauty tyrimo metodas.

Transporto srautai su stochastiniais parametrais. Transporto srauty triuk§mo lygio nustatymas. Pagrindinés prielaidos. Transporto srauty valdymo
problemos. Transporto srauty dinaminiy procesy tyrimo pavyzdziai.

Modulio anotacija (angly kalba)

Traffic flow as a complex dynamic system is investigated. Road traffic system, the main characteristics of the roads and parameters. Classification of
transport flow mathematical models. Automobile after automobile tracking mathematical model. Traffic flow continuum mathematical.

model. The main assumptions. Kinetic Theory. Boundary conditions. A hydrodynamic theory, the main mathematical models. Discrete traffic flow
method and the main assumptions. Transport flows with stochastic parameters. Determination of noise level in traffic flows.

Transport flow control problems. Transport flows of dynamic processes in the study examples.
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Savarankis$ko darbo turinys

Sav. darbo apimtis vienai uzduociai Uzduociy skaicius 1§ viso valandy
Uzduoties pavadinimas .. Priimta
Rézis NLS) | 1S) I(T) | NL(T) NL(®S) [ 1(S) I(T) | NL(T) | NL(S) | I(S) I(T) | NL(T)
Baigiamasis egzaminas 40-160 40 1 40
Kitos savarankiskos studijos 1-200 16 1 16
Pasirengimas atsiskaitymui 16-40 40 1 40
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VILNIAUS GEDIMINO TECHNIKOS UNIVERSITETAS
STUDIJU MODULIO

Mobiliyjy maSiny ir geleZinkeliy transporto katedra
B dalis

Modulio pavadinimas Modulio pavadinimas (angly kalba)
Keliy transporto srauty dinaminiy procesy modeliavimas  Simulation Dynamic Processes of Road Traffic Flow

Modulio kodas Kreditai Atsiskaitymo forma
Fakultetas Katedra B,A,M,1,D Modulio Nr.* 18 viso: 18 jy: KD, KS, KP I,EL, E2, E, BE,BD, TD, A KD, KS, KP
t]1|mM|[Gcg] D | 20207 | 6 | 0 | E |

* modulio registracijos numeris katedroje

Studijy forma Paskaitoms Lab. darbams Pratyboms  Aud. darbui  Sav. darbui I§ viso
[Nuolatinés studijos [F| 48 [ o | 16 | 6 | 9 | 160 |
| IStestinés studijos | I | | | | | | |

Paskaity temy sarasas

Valandy skaicius
Temos (darbo) pavadinimas LS| 1) 1S) |NL(T)

1. Keliy transporto eismo sistema, pagrindinés charakteristikos ir parametrai. 2
2. Transporto srauty matematiniy modeliy klasifikavimas. 2
3. Automobiliy sekimo paskui automobilj matematinis modelis. 4
4. Transporto srauto kontinuumo matematinis modelis. Pagrindinés prielaidos. 4
5. Kinetiné teorija. Pagrindinés prielaidos. Krastinés salygos. 4
6. Prigoginio transporto srauto modelis. 4
7. Hidrodinaming teorija. Lighthill-Whitham ir Richards (LWR) teorijos. 4
8. Payne transporto srauto modelis. 4
9. Kontinuumo matematiniy modeliy sprendimo metodai. 4
10. Diskretinis transporto srauty tyrimo metodas. Pagrindinés prielaidos. 4
11. Transporto srauty dinaminiy procesy tyrimo programiné ir matavimo jranga. 4
12. Transporto srauty dinaminiy procesy tyrimo pavyzdziai. 4
13. Transporto srauty dinaminiy procesy valdymas ir jo problemos. 4

IS viso: | 48




Pratybuy temy saraSas

Valandy skaicius
Temos (darbo) pavadinimas
NL(S)| I(S) | I(S) [NL(T)

1. Transporto srauty pagrindiniy charakteristiky skaiciavimas. 2
2. Automobiliy sekimo paskui automobilj matematinio modelio taikymas. 2
3. Kontinuumo matematiniy modelio taikymas nagrinéjant sistema: "Tiesus kelias" su 2
krastinémis salygomis kelio galuose .
4. Kontinuumo matematiniy modelio taikymas nagrinéjant sistema: "Tiesus kelias - 2
Sviesoforas" ir su krastinémis saglygomis kelio galuose .
5. Kontinuumo matematiniy modelio taikymas nagrinéjant sistema: "Tiesus kelias - 2
Sviesoforas" ir su krastinémis saglygomis kelio galuose .
6. Kontinuumo matematiniy modelio taikymas nagrinéjant sistema: "Kelio ruozas - 2
Sviesoforas" ir su krastinémis saglygomis kelio galuose .
7. Diskretinis transporto srauty tyrimo metodo taikymas nagrinéjant sistema: "Tiesus 2
kelias - Sviesoforas" ir su krastinémis salygomis kelio galuose .
8. Diskretinis transporto srauty tyrimo metodo taikymas nagrinéjant sistema: "Kelio 1
ruozas - Sviesoforas" ir su krastinémis sglygomis kelio galuose .
9. Diskretinis transporto srauty tyrimo metodo taikymas nagrinéjant sistema: "Sudétingas 1
kelio ruozas - keli Sviesoforai" ir su krastinémis sglygomis kelio galuose .

IS viso: | 16
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