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Modulio tikslas

Suteikti iSsamias zinias apie $iuolaikiniy rotortronikos tyrimo objekty problemas, jy ypatumus, dinaminius procesus, iSugdyti gebéjimus suprasti
vykstancius fizinius procesus, juos matematiskai apra$yti, mokéti teisingai pasirinkti sprendimo metodus

Modulio tikslas (angly kalba)

Provide detailed knowledge of objects of rotortronics (rotor systems of transport machinery), their characteristics, the dynamic processes that develop
the capacity to understand the physical processes occurring in them are described mathematically,

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai

Suteikti iSsamias Zinias apie Siuolaikiniy rotortronikos tyrimo objekty (transporto masiny rotorinés sistemos) problemas, jy ypatumus. Gebéti sukurti
rotoriniy sistemy matematinius modelius su netiesiniais elementais bei gebéti parinkti sprendimo metodus.

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai (angly kalba)

Provide detailed knowledge about dynamics processes of rotor systems their important aspects. Tp able to create mathematical models of rotor system
with nonlinearities and to choose solution methods.

Modulio anotacija
Nagrinéjama rotoriné sistema ir jos elementai atskirai ir kaip vientisa sistema. Rotoriaus kaip deformuojamo kiino judéjimo lygéiy sistema, priimtos
prielaidos, veikiancios jégos ir momentai. Hidrodinaminio tepimo uzdavinys. Reinoldso lygtis, kraStinés salygos, sprendimo metodai.

Slydimo guolio standumas ir slopinimas. Dviejy kiiny saveika, Hertco kontakto teorija, prielaidos. Riedé¢jimo guoliy matematiniai modeliai, priimtos
prielaidos. Rotorinés sistemos stabilumas. Rotorinés sistemos diagnostika, matavimo jranga ir diagnostikos metodai.

Modulio anotacija (angly kalba)

Investigation system is rotor system and its elements.

Rotor as a deformable body motion equations, the assumptions adopted, the applied force and moments. Hydrodynamic lubrication problem. Reynolds
equation, boundary conditions, solution methods. Hydrodynamic bearing stiffness and damping. Two-body interactions.Hertz contact theory and the
assumptions. Rolling bearings mathematical models, the assumptions adopted. The rotating system stability. The rotating system diagnostics,
measurements devices and diagnostic techniques.
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Paskaity temy sarasas

Valandy skaicius
NL(S)| I(S) | I(S) |NL(T)

Temos (darbo) pavadinimas

1. Rotoriniy sistemy sudétis, veikimo principas, problemos, gedimai, diagnostika. 4
2. Rotorinés sistemos elementai, jy dinaminés charakteristikos. 4
3. Deformuojamo kiino orientacija erdvéje. Oilerio, Kordano kampai, Oilerio parametrai. 6

Postiikio matrica. Jos savybés.

4. Deformuojamo kiino judéjimo lygtys. 4
5. Dviejy kiiny saveika. Kontaktinés jégos. 4
6. Riedéjimo guoliy, kinematikos guoliy matematiniai modeliai. 4
7. Reinoldso lygtis. Krastinés salygos. BEM spresti Reinoldso lygtj. Sprendimo 6
algoritmas.

8. Slydimo guoliy geometrija. Slydimo guolio matematinis modelis. Standumo ir 6

slopinimo koeficientai. Sistemos stabilumas.

9. Segmentiniai guoliai, geometrija. Segmentiniy guoliy matematinis modelis. Standumas | 4
ir slopinimo koeficientai.

10. Rotoriniy sistemy stabilumas, pazaidy poveikis stabilumui. Pazaidy diagnostika. 4

IS viso: 46

Pratyby temy saraSas

Valandy skai¢ius

NL(S)| I(S) | I(S) [NL(T)
1. Rotorinés sistemos su kintanciais atramy standumo ir slopinimo koeficientais 2
dinaminiy procesy tyrimas.

Temos (darbo) pavadinimas




2. Rotoringés sistemos su didelés masés kiinu, jvertinant giroskopinj efekta, dinaminiy 2

procesy tyrimas

3. Rotorinés sistemos su riedéjimo guoliais dinaminiy procesy tyrimas. 2

4. Rotorinés sistemos su riedéjimo guoliais ir jvertinant guoliy pazaidas, dinaminiy 2

procesy tyrimas.

5. Rotorinés sistemos su slydimo guoliais dinaminiy procesy tyrimas. 2

6. Rotorinés sistemos su trumpais slydimo guoliais dinaminiy procesy tyrimas. 2

7. Rotorinés sistemos su slydimo guoliais, turin€iais pavirSiaus pazaidas dinaminiy 2

procesy tyrimas.

8. Rotorinés sistemos su slydimo guoliais dinaminiy charakteristiky nustatymas. 2
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