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Modulio tikslas

Suteikti iSsamias Zinias apie transporto technologiniy procesy optimizavima, problemas, sprendimo metodus. ISugdyti gebéjimus suprasti vykstan¢iy
technologiniy procesy optimizavima, suformuluoti optimizavimo uzdavinj, mokéti teisingai pasirinkti spr
Modulio tikslas (angly kalba)

To provide detailed knowledge about optimization of transport technological procesess, problems, solution methods.

To develop skills to understand the transport technological procesess, to generate the optimization task, to pay the correct decision

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai

Gebeéti tirti, analizuoti ir vertinti fizinius procesus, vykstancius technologinése sistemose, gebéti sudaryti nagrinéjamos mokslinés problemos
matematinius modelius, suformuluoti optimizavimo uzdavinius ir gebéti juos spresti panaudojant Siuolaiking programing jranga.

Suteikiamos Zinios ir gebéjimai (angly kalba)

To be able to investigate, to analize and to evaluate physical processes in technological systems, to create mathematical models of investigation
objects, to generate optimization in tasks and to choose methods to solve optimizations problems.

Modulio anotacija

Nagrinéjamos transporto technologiniy procesy optimizavimo problemos. Pateikiami bendrieji tiesinio programavimo uzdaviniai. Suformuluoti
transporto priemoniy pakabos, atskiry elemety, kaip netiesiné dinaminé sistema, netiesiniai optimizavimo uzdaviniai.

Modulio anotacija (angly kalba)

Optimization problems of technological processes are presented.
Introduces common linear programming problem. The nonlinear optimization problem of vehicle suspension, the their elements as nonlinear dynamic
system are presented.
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1. Transporto technologiniy procesy (TTP) optimizavimo problemos, sprendimo 4

pavyzdziai.

2. Transporto technologuiniy procesy optimizavimo parametrai ir kriterijai. 4

3. Parametrinio optimizavimo metodai: simpleksinés paieskos metodai. 4

4. Pirmos eilés gradientiniai metodai. 4

5. Antros eilés metodai. 3

6. Baudos funkcijy metodas. 3

7. Globaliojo ekstremumo paieskos metodai, genetikos algoritmai, LP paieska. 3

8. Dinaminé sistema. Dinamingés sistemos optimalaus valdymo uzdavinys. Optimalumo 3

kriterijai

9. Variacinio skai¢iavimo metodai. 3

10. Pontriagino maksimumo principas. Transversalumo salygos. 3

11. Tiesinés sistemos su kvadratiniu kriteriumi, tiesinis griztamasis rysis(Rikati lygtis) . 3

12. Dinaminiy sistemy optimizavimas su trajektorijos apribojimais. 3

13. Dinaminiy sistemy grjZztamyjy judesiy optimizavimas. 2

14. Dinaminio programavimo metodas. 2




15. Stachastiniy sistemy optimizavimas, atsitiktinis procesas, optimalis filtrai. Kalmano 2
filtrai.

16. Tiesinés dinaminés sistemos valdymas. Netiesiniy trikdziy poveikis sprendziant 2
optomalaus valdymo uzdavinius
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1. Optimizuoti talpos parametrus, panaudojant Lagranzo daugikliy metoda. 2
2. Transporto priemonés pakabos parametry optimizavimas. 2
3. Pneumatinio slopintuvo parametry optimizavimas. 2
4. Vagono sédynés parametry optimizavimas, jvertinant keleivio kaip biomechaninés 2
sistemos dinamines savybes.
5. Pontriagino principo taikymas, optimizuojant transporto priemonés stabdymo procesa. 2
6. LP paieskos metodo taikymas optimizuojant dinaming sistema. 2
7. Dinaminio programavimo metodo taikymas. 2
8. Strypinés dinaminés sistemos parametry optimizavimas. 2
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